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Zur exakten Positionierung des Mercedes-Benz
Future Bus dienen das satellitengestiitzte
dGPS-Ortungssystem, die Spurkamera,
sowie vier Kameras zur globalen visuellen
Lokalisierung. Die Kameras sind hinter
der Windschutzscheibe und an den Seiten
im Dachbereich iiber der Vorderachse
montiert, um die Umgebung zu erfassen und
das Fahrzeug zentimetergenau zu positionieren.
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Automatisierte
Haltestellenfahrten
Der Bus féhrt vollautomatisiert an eine Haltestelle

heran. Hierbei erreicht er einen Abstand zum Bordstein von
unter 10 cm fiir einen komfortablen Fahrgastzustieg. Die Tiiren
6ffnen und schlieBen an Haltestellen automatisch. Griines und

Personen- und Fahrzeugerkennung
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Entfernungen bis zu 10 m vor dem Bus ab und
erfassen somit die Umgebung, bevor sich der
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Fliissige Fahrweise mit Vernetzung éfs:::a
Durch die Kommunikation mit der Ampel erhalt der
Bus mit einer Reichweite von 200 m Informationen
zum Ampelstatus und zur Dauer der Ampelphase.
Durch anschlieBende Geschwindigkeitsanpassung
kann eine griine Welle erzielt werden, die einerseits
komfortabler fiir den Fahrgast ist und andererseits
den Kraftstoffverbrauch senkt. Bei fehlender Funkver-
bindung zur Ampel nutzt der Omnibus die visuelle
Erkennung der Ampel durch die Stereokamera.

Diese erkennt den Ampelstatus zuverldssig mit einer
Reichweite von ca. 30 m.
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Future Bus Overview

Ein knappes Dutzend Kameras scannt Fahrbahn und Umgebung, Fern- und Nahbe-

reichsradarsysteme tasten standig die vorausliegende Strecke ab. Hinzu kommt ein
dGPS-System. Alle Daten zusammen ergeben durch Datenfusion ein extrem prézises
Bild der Umgebung und erméglichen eine zentimetergenaue Positionierung des
Omnibusses. Dies bei der Weltpremiere auf einer knapp 20 km langen Strecke mit
teils engen Kurven, mit Tunneln, Ampeln, FuBgéngeriiberwegen, zahlreichen
Haltestellen und Geschwindigkeiten bis 70 km/h, die auf BRT-Strecken Ublich sind.
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Weltpremiere: Mercedes-Benz Future Bus mit CityPilot -
Meilenstein auf dem Weg zum automatisiert fahrenden
Stadtbus, revolutionares Mobilitatssystem der Zukunft
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